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■ 목차
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■ 언어 선택
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▶ 아래와 같이 3가지 파일 있음

1) 먼저, PL2303 Driver installer를 설치함. 설치시 아래의 사항 반드시 확인

2) PL2303 설치 후, LIVE-I.C.E 설치 함.
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■ 프로그램 설치방법 동영상
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■ 통신 연결
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▶ Drive Select -> Communication Setting -> Connection -> Monitor Start

1) 2) 3)

4) 5)
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■ 통신 연결
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▶ 모니터 시작시 접점 신호가 On이 됨, 서보상태의 체크박스 체크시 상태 값이 나타남
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■ 통신 연결 동영상 화면
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■ 기본 파라미터 설정
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▶ 파라미터 편집창 열기

▶ System 클릭
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■ 기본 파라미터 설정
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▶ 적색은, 서보오프상태에서 파라미터 입력후 전원 재투입시 적용되는 파라미터

▶ 청색은, 서보오프상태에서 파라미터 입력후 적용되는 파라미터

▶ 흑색은, 서보온상태에서도 적용되는 파라미터

▶ 절대치 엔코더 배터리 미사용시, P0-26을 1로 설정. (배터리 미사용 및 0으로 설정시, AL-35발생)

▶ 모터 ID, 엔코더 타입, 엔코더 분해능 설정
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■ 기본 파라미터 설정 동영상

13



Moving towards Tomorrow

■ 입출력신호 파라미터 변경
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▶ EMG(비상), CCW Limit(정방향 회전금지), CW Limit(역방향 회전금지) 신호 초기값인

B접점->A접점으로 수정
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■ 입출력신호 파라미터 변경 동영상
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■ 위치운전 파라미터 설정
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▶ 위치 운전모드 설정

▶ 입력펄스로직 설정

▶ 전자기어비 설정
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■ 위치운전 파라미터 설정 동영상
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■ 조그 운전

클릭

1) 명령속도 입력
2) Speed Set 클릭
3) Servo On 클릭
4) Forward, Reverse 클릭시 서보 구동됨
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■ 조그 운전 동영상
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■ 파라미터 백업
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■ 파라미터 저장 동영상
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▶ 연결하고, 모니터 시작은 절대 클릭하지 말것

■ 파라미터 불러오기



Moving towards Tomorrow 27

■ 파라미터 불러오기 동영상
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■ 개정이력

번호 발행년월 변경내용 버젼번호 비고


